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CzESC1

Dostawa robota przemystowego z oprogramowaniem wspierajagcym VR

Zestaw z robotem przemystowym z oprogramowaniem wspierajgcym VR (VR, ang. Virtual Reality) — 1
zestaw

Zestaw z robotem przemystowym z oprogramowaniem wspierajagcym VR- 1 zestaw

Minimalne wyposazenie stanowiska:
@® Antropomorficzne ramie robotyczne - posiadajgce 6 osi, niebedace cobotem (robotem

wspotpracujgcym):

o Udzwig min. 3kg max. 5 kg

o Zasieg w zakresie: 550-600 mm,

> Powtarzalnos¢ nie gorsza niz: +/- 0,01 mm, zgodna z 1SO 9283

°  Przystosowanie do pomieszczen czystych klasa ISO 4 zgodnie z PN-EN ISO 14644-1 /
PN-EN ISO 14644-14,

° co najmniej 4 kanaty pneumatyczne na ramieniu

> co najmniej 8 kanatéw sygnatowych na ramieniu

> Klasa ochrony IP40

> Kontroler robota:

° Minimum 16 wejs¢ i 16 wyjsé cyfrowych 24 V DC ogdlnego przeznaczenia,

o Zasilanie 230 V AC, 50 Hz,

o Wymiary (450 mm x 450 mm x 200 mm) +/- 30 mm,

°  Waga 25 kg +/- 1 kg,

> Klasa ochrony min.IP20

> Zapewniona funkcja Sledzenia taSmociggu tzw. Conveyor tracking

@® Programator reczny (panel nauczania):

o Ekran dotykowy graficzny kolorowy w rozmiarze co najmniej 8"

> Manipulator mechaniczny typu joystick: min. 3-osiowy z ptynng zmiang wartosci,
utatwiajacy precyzyjna prace uczniom z niepetnosprawnoscia ruchowa

> Przyciski na programatorze — co najmniej takie jak:
= 4 programowalne przyciski funkcyjne,
= 2 przyciski do zmiany rodzaju oraz uktadu wspétrzednych ruchu robota,
= 1 przycisk do zmiany zakresu ruchu - wybdr miedzy ruchem krokowym i ciggtym

robota,

= 4 przyciski do sterowania programem,

° Interfejs programatora — wielookienkowy,

°  Gniazdo USB,
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> Przewdd programatora: min. 3 m
> Kable i osprzet przytaczeniowy robota w zestawie.

@® Oprogramowanie narzedziowe robota (1 pakiet licencji na co najmniej 100 stanowisk

komputerowych),:

> Pozwalajgce na symulacje, pomiar czaséw cyklu z mozliwoscig importowania plikow
3D,

> WSspodtpraca oprogramowania narzedziowego robota z zestawami wirtualnej
rzeczywistosci (VR, ang. Virtual Reality),

> Pozwalajgce na programowanie robota off-line,

o Z funkcjami wykorzystujgcymi sztuczng inteligencje (ang. Artificial Intelligence) do
szybkiego konfigurowania i programowania zrobotyzowanych stanowisk

> Z mozliwoscig generowania trajektorii na podstawie modeli 3D

> Umozliwiajgce bezposrednig wspotprace systemu wizyjnego i przenosnika

> Pozwalajgce programowac roboty pracujgce w systemach spawalniczych,
paletyzacyjnych oraz transportowych i manipulacyjnych elementéw

> QOprogramowanie w jezyku polskim lub angielskim,

@® Zintegrowany system wizyjny dostarczany wraz z robotem 6-osiowym:

> Rozdzielczo$¢: min. 800x600

o Obiektyw min. 12,5 mm

> Stopien ochrony: min. IP67

o Zasilanie: 24 V DC

> Pamiec programu: co najmniej 7,2 GB (flash)

e Matryca: typ CMOS

> Predko$¢ migawki: co najmniej 14 ps do 550 ms

°  Temperatura pracy: 0°C - 50°C

o Zestaw przewoddw do systemu wizyjnego

> QOswietlenie o parametrach zapewniajgcych witasciwg prace.

@® Chwytak pneumatyczny umozliwiajgcy przenoszenie 3 typdéw detali dostarczony z
wymaganym osprzetem pneumatycznym: zespdt przygotowania powietrza 0-1MPa z
filtrem 5 um, elektrozawdr pneumatyczny 3/2, zawor odcinajgcy, przewdd pneumatyczny,

@ Zestaw gniazd montazowych wykonanych z przezroczystego tworzywa sztucznego (dla
przenoszonych przez robota detali): magazyn elementu nr 1, magazyn elementu nr 2,
magazyn elementu nr 3 — 1 zestaw, w tym jeden magazyn grawitacyjny.

@® Zestaw detali do przenoszenia i manipulacji pasujacych do zestawu gniazd montazowych-
zestaw elementéw nr 1-3 — min. 10 kpl.

@® Zamontowany i gotowy do pracy tasmocigg wraz z napedem 24 V DC i enkoderem, dft.
min. 600 mm, szer. min. 40 mm — 1 szt.

@® Zamontowanym i gotowym do pracy czujnik detekcji elementéw na przenosniku

@® Konstrukcja bazowa stanowiska:
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> Materiat: profile aluminiowe anodowane

o Konstrukcja stanowiska: konstrukcja mobilna - wdzek, z panelami montazowymi
pionowym i pozioma ptytg profilowa rowkowang o wymiarach 800 mm x 1100 mm
(tolerancja wykonania +/- 20%)

> 2 kpl. panel montazowy pionowy:

° panele rozmieszczone po przeciwnych stronach robota,

o wymiary panelu min. 600 mm x 350 mm (tolerancja wykonania +/- 20%),

° wyposazenie: szyna montazowa — min. 2 szt., koryto grzebieniowe - min. 3 szt.,

> doprowadzone zasilanie 24 V DC,

> Interfejs umieszczony na panelu montazowym (2 szt.) - uniwersalny
koncentrator/zadajnik sygnatéw:

° o hajmniej 4 wejscia z sygnalizacjg stanu logicznego, podtgczane za pomocg 3-
pinowych ztgczek (+, -, sygnat),

> co najmniej 4 wyjscia z sygnalizacjg stanu logicznego, podtgczane za pomocg 2-
pinowych ztgczek ( -, sygnat),

o zasilanie 24 V DC,

° montaz na szyne TH-35,

> zestaw co najmniej 4 ztgczek zapasowych 3-pin do wejs¢,

> zestaw co najmniej 4 ztgczek zapasowych 2-pin do wyjs¢,

° mozliwos¢ wspotpracy z dowolnym sterownikiem PLC 24 V DC,

° ztacza:

> co najmniej 2x Push-In 3.81 10-pin lub inne pozwalajgce na podpiecie przewoddéw
sygnatowych i zasilajgcych,

> co najmniej 2x IDC 26-pin lub inne pozwalajace na roztaczne przytaczenie kolejnych
interfejsdw urzadzen wykonawczych,

o ptyta profilowa pozioma: o wymiarach 800 mm x 1100 mm (tolerancja wykonania +/-
20%); min. 24 rowki montazowe typu T;

o 4 kétka z blokada,

> potka na kontroler w dolnej czesci stanowiska;

® Zabudowa: wykonana z poliweglanu, zapewniony dostep z 2 stron — drzwi uchylne
zamykane wyposazone w kluczowy wytgcznik bezpieczenstwa

@ zapewniony tatwy dostep uzytkownika do elementdw tworzacych instalacje 24 V DC—w
celach dydaktycznych i pokazowych

@ Wytgcznik awaryjny — min. 1 szt.

@® Wymiary catkowite stanowiska: 800 mm x 1100 mm (tolerancja wykonania +/- 20%);
wysokos¢: ptyta rowkowana umieszczona na wysokosci w zakresie: 650-850 mm,
wysokosc¢ stanowiska nie wieksza niz 1990 mm.

@® Program demonstracyjny prezentujacy mozliwosci robota na dostarczonym stanowisku —
min. 1 szt.

Warunki dodatkowe:
@® Gwarancja min. 24 miesigce,
@® Czas reakcji serwisu gwarancyjnego i pogwarancyjnego, w tym zdalna diagnostyka - w dni

robocze, tj. od poniedziatku do piatku, z wytgczeniem dni ustawowo wolnych od pracy -

,VR i Przemyst 4.0 dla Technikum w Kleszczowie”
Projekt nr FELD.08.08-1Z.00-0070/24
wspotfinansowany ze srodkéw Europejskiego Funduszu Spotecznego Plus
w ramach Programu Regionalnego Fundusze Europejskie dla t6dzkiego 2021-2027
Beneficjent: Gmina Kleszczéw
Realizator: Zespot Szkét Ponadpodstawowych w Kleszczowie

GMINA
KLESZCZOW




Fundusze Europejskie Rzeczpospolita Dofinansowane przez
dla tédzkiego - Polska Unie Europejska

LPD7K |

do 5 dni roboczych, liczagc od momentu zgtoszenia awarii/usterki np. pocztg
elektroniczng,

@® Bezptatne wsparcie techniczne drogg e—mailowa i telefoniczng przez caty czas trwania
gwarancji — w jezyku polskim,

@® Szkolenie wdrozeniowe z zakresu obstugi stanowiska dla min. 8 pracownikéw
Zamawiajgcego — 1 dzien/8h lekcyjnych

@® Deklaracja zgodnosci WE znak CE,

@® Urzadzenie fabrycznie nowe,

@® Ramig, sterownik i panel operatorski robota nowe i nie przeznaczone do wycofania z
produkgji,

@® Dostawa, roztadunek robota oraz uruchomienie urzadzenia u Zamawiajacego,

@® Stanowisko dostarczone w formie zmontowanej, skonfigurowanej i przygotowanej do
zajec¢ dydaktycznych,

@ Zapewnienie czesci zamiennych w okresie trwania gwarancji.

@® Wykonawca zobowigzuje sie do utrzymywania zapasu strategicznego podstawowych
czesci eksploatacyjnych i serwisowych na terenie Unii Europejskiej, w sposéb
umozliwiajgcy ich szybka dystrybucje.

Termin realizacji: 4 miesigce od dnia zawarcia umowy
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